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Décharger les données du Décharger les données du
récepteur (binaire) de REFERENCE récepteur (binaire) du MOBILE

Observations et ephémeérides en

Observations en format RINEX
format RINEX

Logiciel de Traitement des observations GNSS
Open Source RTK-LIB developpé par Mr. TAKASU Japan

Le format RINEX (Receiver
INdependent Exchange

Format) est un format en XY.Z WGS-84 Résultats dans les
« texte » développé par les systemes de
universités pour échanger coordonnées
des observations GNSS N LAMBERT 72 et
indépendamment des Logiciel GTRANS IGNb LAMBERT 2008

formats propriétaires.



1. Organigramme du Traitement CRU

Configuration du

Receiver Configurations

P4

Item Parameter 2 Default Settings
. \ [Model of the receiver 1908

S| no G N SS T3 OO a [Receiver No. 103191 Refresh Settings
Date of manufacture 2015/05/16

| a I d e d u I Og I C I e | \Version H:1.12 B:3.500 S5:2.5.7
[Memory boomBs Register Receiver

C R U ISample Interval(second) 1s >
IGPS Mask Angle(degree) 10 = Keddislears
BDS Mask Angle(degree) 10 Tocalieg
IGLONASS Mask Angle(degree) |10
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Data Log Manual
Data Log Session Manual .
Port Configration formal 2. Enregistrement des
[Work Mode Normal
(Correction Port Port 1 H
[Format of Correction CMR Obse rvatlons G NSS
[Register Code 16777215-42949-67295 - Exit

Téléchargement des
données du
récepteur a l'aide du
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Messages [G) ‘ v | PVTView 2 @
| Name | IDI Sizel Countl?
e il
M&s"’_g_es Connection Settings = |
- e .
Tracking * Serial Port oM |COM4 - USB S v
g Baud Rate |115200 M
World Map
" TCP Client 198.167.1.100
\ ‘ Host
File Download
Rinex Convert
S " Data File
v
Terminal _I 256 B/S
Setup I Ok | Cancel |
Diff 0 B/S CAP NUM

Connecter le SinoGNSS T300 au PC disposant du logiciel CRU.exe. La connexion se fait par

cable LEMO-RS-232 ou bien LEMO-USB.



App Connection Receiver Radio GNSS Rinex View Help

c M| |\ . »I« AW(W wL?lu X | > = e oedoed| )src o ol @
[5 ol Fo;dm 2t — ? | Receiver Configurations 28
[ Project Name
i Item Parameter A Default Settings
i Model of the receiver 1908
iy [Receiver No. 103101 Refresh Settings
"‘;,, |ate of manufacture 2015/05/16
Tracking I()ption INo Apply Settings
o [Version H:1.12 B:3.500 5:2.5.7
IMemo >00MB Register Receiver
World Map ry
. Sample Interval(second) 1s e
S 3 |cPs Mask Angle(degree) 10 = ool
File Download
. |BDS Mask Angle(degree) 10 T
@ IGLONASS Mask Angle(degree) |10
Rinex Convert
\§
e Manual
Terminal IPort Configration Normal
{Work Mode Normal
|Correction Port Port 1 0
|Format of Correction CMR
[Register Code 16777215-42949-67295 - Bt
Ready

Pour une saisie manuelle, sélectionner « Manual » dans Data Log. Cela peut étre

« Automatique » sous tension et la session peut-étre définie par tranche de temps.
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Receiver Configurations

BE3

Item I Parameter
Model of the receiver 1908
Receiver No. 103191
Date of manufacture 2015/05/16
Option No
\Version H:1.12 B:3.500 S5:2.5.7
{Memory 200MB
Sample Interval(second) 1s
GPS Mask Angle(degree) 10
[BDS Mask Angle(degree) 10
IGLONASS Mask Angle(degree) |10
GALILEO Mask Angle(degree) 10
Data Log Manual
Data Log Session Manual
Port Configration Normal
[work Mode Normal
Correction Port Port 1
Format of Correction CMR
Register Code 16777215-42949-67295

>

m

Default Settings

Refresh Settings

Apply Settings

Register Receiver

Update Firmware

Local Log

CoMNAvV

-l

La début des enregistrement se réalise en appuyant sur
le deuxieme bouton. Une fois déclenchée, la LED
orange indique lorsgu’une observation est enregistrée.
Pour terminer une session, il suffit d’appuyer a nouveau

sur le deuxieme bouton.




103191 COM4] - C:ACGEOS\K500\COM

App Connection Receiver Radio GNSS Rinex View Help

nn- A [& »k A B & | [ o )

Close confg  mMode  Diff  attitude Command  lock List Filk Memory Lown

A6, H ?

Shout

Folders Messages File Download v | PVT View o [
"Project File name | Start time | Stoptime | Size(kB)|  Marker | Ant. High| Model | Status

— 03103191003x.cnb 2016-01-03 16:21 16:22 1 03103191 0.000 1908
03103191057u.cnb 2016-02-26 13:56 14:32 1,740 03103191 0.000 1908
03103191113q.cnb 2016-04-22 10:13 12:44 7412 03103191 0.000 1908
Messages 03103191201v.cnb 2016-07-19 15:09 15:09 16 03103191 0.000 1908
- 03103191252s.cnb 2016-09-08 12:43 12:43 37 03103191 0.000 1908
i‘ 03103191252t.cnb 2016-09-08 13:00 13:00 16 03103191 0.000 1908
& 03103191347t.cnb 2016-12-12 12:36 12:37 34 03103191 0.000 1908
Tracking 03103191348v.cnb 2016-12-13 14:25 14:25 9 03103191 0.000 1908
03103191348v.cnb 2016-12-13 14:26 14:26 29 03103191 0.000 1908
@ 03103191054q.cnb 2017-02-23 09:26 09:26 31 03103191 0.000 1908
03103191054q.cnb 2017-02-23 09:26 09:27 52 03103191 0.000 1908
World Map 03103191054q.cnb 2017-02-23 09:29 09:36 403 03103191 0.000 1908

(e=

File Download

Rinex Convert

En connectant le SinoGNSS T300 sur le PC disposant de CRU.exe, on accede aux données via
le menu « File Download ». Les fichiers sont dans le format CNB (ComNav Binary). On doit
sélectionner dans la rubrique « Folders » le répertoire ou 'on souhaite placer les données.
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103191 COM4] - C:\

32- I CGEOS\COMNAW2017_SU
Radic GNSS Rinex View Help
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: StFort Connect Close confg  mMode  Diff  attitude Command  lock ListFile Memory Down  Delete | Amenre  modify Comert  Sstop Banes Clear fscHex  Fort Save fhout o
( Folders | Messages  File Download v | VT View 1@
J ARDUINO “ | File name | Start time I Stop time I Size(KB)| Marker l Ant. High! Model |Status
E-mp CGEOS 03103191003x.cnb 2016-01-03 16:21 16:22 11 03103191 0.000 1908
Bl-@8 AGISCO 03103191057u.cnb 2016-02-26 13:56 14:32 1,740 03103191 0.000 1908
@i CD_MONITOR | 103103191113q.cnb 2016-04-22 10:13 12:44 7,112 03103191 0.000 1908
-4y COMNAV 03103191201v.cnb 2016.07-19 15:09 15:09 16 03103191 0.000 1908
B L 2016 LAST_FW 03103191252s.cnb 20160908 12:43 12:43 37 03103191 0.000 1908
- i 2017_SURVEY_MASTER 03103191252t.cnb 2016-09-08 13:00 13:00 16 03103191 0.000 1908
. @-)) DATA 03103191347t.cnb 20161212 12:36 12:37 34 03103191 0.000 1908
-}, PP_GUIDE -~ 03103191348v.cnb 20161213 14:25 14:25 9 03103191 0.000 1908
B ). ANTENNE | |03103191348v.cnb : : 000 1908
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-}/ CARTE_COMNAV 03103191054q.cnb 1908  Waitting...
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Downing file.., C\CGEOS\COMNAW2017_SURVEY_MASTER\PP_GUIDE\03103191054q.cnb ... 12% [11 K/S] Diff 0 B/S CAP NUM

Le téléchargement s’effectue (clic droit de la souris sur le fichier) et le fichier se copie dans
le répertoire sélectionné auparavant.



Compass Receiver Ut

App Connection

Radic GNSS Rinex View Help
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La conversion au format RINEX se fait en sélectionnat « Rinex Convert ». On peut choisir le
format RINEX (3.02) et le « sampling rate » ainsi que les constellations retenues.
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On peut également choisir le type de mesure de la hauteur d’antenne.




] 03103191054q.17C 2/21/2017 3:25 PM

7] 03103191054q17G  2/27/2017 3:25 PM
7] 03103191054q17N  2/27/2017 3:25 PM
7] 03103191054q.170  2/27/2017 3:25 PM

1 03103191054q.cnb 2/21/2017 3:22 PM

La conversion des données binaires au format RINEX donne lieu a 4 fichiers différents :

031031910549.170 est le fichier des Observations

031031910549.17N est le fichier de Navigation pour le GPS
031031910549.17G est le fichier de Navigation pour GLONASS
03103191054¢9.17C est le fichier de Navigation pour BEIDOU/COMPASS

T les lettres indiquent la session horaire ... allant de a a ... ici g

) DoY Jour de l'année ici
numeérode -,

série du
T300



2. Saisie par SURVEY MASTER

< PPK Créer nouveau fich.PPK! eoe
. . Foogm 23 Config. PPK t
Utilisation de e :
|’ I . t' S U RV EY D;U Gestion Fich.PPK — =
application a ¥= @ =
MASTER pour Q e Projet Périph Lever
I'enregistrement des g
données GNSS v
v — 2. Enregistrement des
Nom[107__ ®] coce observations GNSS
Epoa. 0/0 i a0 T dans la mémoire
Téléchargement des s 18290 938 du SmartPhone.
données du Y200 0412 § 83 &F20/23 <} H:0.012V:0.016
N O O
SmartPhone versun 4. Obtention des

PC et conversion au données RINEX
format RINEX a ; d’une station de
I'aide du logiciel BASE (ex. Walcors)
CRU.

5. Traitement des
données a l'aide de
RTK-LIB ou
COMPASS




20170127_122006

La connection via BlueTooth doit étre réalisée avec le

Config. Périph ’
réecepteur GNSS T300.
@ @ < Comnexion  20170223.090414 %= < Select périph 20170223_090414
Connexion  Réceptr. Antenne 0183 Sortie T300(NGS)
. 3 K Fond du @03279 j
l’ : i récepteur .
Info Périph 3o exion au péripher 2.000 [3 103191 ‘1
CZINN i —
@ @ @ Device model
AN V2 e —
- < T300
Satellites Info Périph Info Nav. vr
Position base Mode Trav
Debug Périph () Base @® Mobile

@ Connection type
Bluetooth
H-Terminal Debug data
v— = i
0— @ X A Cherche périph

D —
Projet Périph Lever TZ.OO P97 Connexion au péripher Tz_oo P97 Connexion au péripher
TZ.OO @ P100 Connexion au péripher <] O D q O D

< O L]



@ 20170127_122006 < NouvProjet  20170223.090352 «/ Introduction du

Projet « PrOjEt ».
Projet 20170223.090414 ]
@ @ 9 Template None > Spécification du DATUM
Nouv.Projct  Projet Datum Elément

e LAMBERT72 > ici Lambert 72 et
éventuellement les
Operatr. [ cgeos ]

informations relatives a
Aé\é Température  None > la Météo et un

Transform. Déc.Grille  Surf.calc COGO

Calcul

Locale Météo Pluie commentaire.
ImportExport Comment none
®@ © O .
Import Export Export
Résult

v— =
H= X A

Projet Périph Lever
Y 2.00 100 Connexion au péripher . Y 2.00 [§ 98 Connexion au péripher

4 o O f <« o O




< Connexion

Device model
T300
Mode Trav
() Base
Connection type

Bluetooth

Déconnecté

Etat act. Diff:Simple
x:115865.348

Y 2.00 J*20 §96&217/18

<

20170223_090414

@ Mobile

y:187231.198
§ H:0.384 v:3.201

[

O

ir

20170223_090414

x:115865.349
Y2.00 "7 § P96 E18/18

<

O

y:187228.857
o H:0.006 V:0.005

[

T300(NGS)
Fond du
récepteur @ ‘
2.000 - ?
Levé Levé Surfc.  Static
Topogr autom.
® @
PPK Implant Pnt Implant Lig
¥— (]
H— @ X A
Projet Périph Lever
h:193.415 Etat act. Diff:Fixé! h:190.283

En mode Post-
Traitement (PP)
I'opérateur a le choix
entre un levé

« Statique » ou bien
« Cinématique » (PPK).

Dans le cas d’un levé
« Cinématique » une
période préalable
d’initialisation est
configurable pour
s‘assurer que les
ambiguités de phases
seront bien
solutionnées.



< PPK Créer nouveau fich.PPK! oo
100.0m % .
3 Config. PPK b
mj Gestion Fich.PPK %
" 3
' “%,
Q N
r. que T
LﬁJ N
;N‘Ii‘txﬂueso Sleg
N e e

Nom[107 ®]Code:] @
N—

Epoq. 0/0

h:190.313
y:187228.838
o} H:0.012 V:0.016

Etat act. Diff: Float
X:115865.398
Y2.00 J"12 § 83 $220/23

< O []

< config. PPK

Param. Levé

20170223_090414

Temps Déb. [ 15

Temps init.(s) [300

Contréle Qualté

SVs vald. Vi

Temps enreg... | 10

SNR 25
PDOP , 6
Type Antenne  T300(NGS)

Etat act. Diff: Float
x:115865.453

Y2.00 J"14 § P83 £220/23

<

O

h:190.235
y:187228.820
o H:0.011V:0.016

L]

Le temps
d’enregistrement sur un
point (10 secondes) et le
temps d’initialisation (
300 secondes ) de méme
qgue le nombre de
satellite, le rapport signal
bruit (SNR) et le PDOP
maximal peuvent étre
défini par 'opérateur
pour le guider dans ses
opérations de levé.



Nom

Epog. 7/0

Etat act. Diff: Fixé!
x:115865.398

Y2.00 J%17 §P83&820/23 57 H:0.006 V:0.007

<

O

h:190.296
y:187228.856

L]

20170223.cnb

Nonﬂ

Epog. 118/0

Etat act. Diff: Fixé!
x:115865.396

Stop

Y2.00 J"11 [gPs0&E18/22

<

O

.......

T

.
£
182

h:190.284
y:187228.857
5} H:0.003 V:0.004

[

Une fois cette période
d’initialisation

accomplie, un levé par
point peut étre réalisé.

Le nom du point est
introduit et la saisie se
réalise a I'aide du
bouton de levé.

Le temps est
décompté.

Les données au format
CNB (binaire) se
trouvent dans le
répertoire SM (Survey
Master) de la mémoire
du SmartPhone.



3. Traitement des Observations

* Le logiciel utilisé est RTK-LIB, un logiciel Open
Source développé par Mr Takasu, Japon et
intensivement utilisé par bon nombre
d’université.

 RTK-LIB est maintenu par une tres large
communaute d’utilisateur et de développeur.

* La version actuelle est 2.4.2 p12 (la précédente
version 2.4.2 pl11 ne peut plus étre utilisée du au saut de

seconde du 31/12/2016).



Overview | Release Notes | Support | Documents | References | Porting to BB | To Do | Statistics | SDR Receiver

RTKLIB: An Open Source Program Package for GNSS Positioning

<\

Download
Version Date Binary AP Package for Windows Full Package with Source
020 2006/12/16 - rtklib_0.2.0.zip (2.81
1.0.0 2007/01/25 - rtklib_1.0.0.zip (10.5

1.1.0 2007/03/20 -

rtklib_1.1.0.zip (6.21

About

uel
AR

RTKPOST
with RTKLIB ver2.42 pl2
Copyright (C) 2007-2015 by T.Takasu

All rights reserved.

2.10 2008/07/15 -

rtklib_2.1.0.zip (22.9%p,

220 2009/01/31 rtklib_2.2.0 bin.zip (10.7MB)

rtklib_2.2.0.zip (23.4MB)

221 2009/05/17

rtklib_2.2.1.zip (30.6MB)

222 2009/09/07

rtklib 2.2.2 zip (33.8MB)

230 2009/12/17

rtklib_2.3.0.zip (35.8MB)

240 2010/08/08

rtklib_2.4.0.zip (26.5MB)

24.1 2011/06/11 rtklib _2.4.1 bin.zip (16.5MB) rtklib_2.4.1.zip (26.4MB)
242 2013/04/29 rtklib 2.4.2 bin.zip (30.4MB) rtklib_2.4.2 zip (55.2MB)
243 2015/03/31 rtklib_2.4.3_bin.zip (??.?MB) rtklib_2.4.3.zip (??.? MB)

Please refer the support information to get the latest patches.
RTKLIB 2.4.3 betas are available at GitHub. (RTKLIB - branch rtklib_2.4.3)

O This repository

tomojitakasu / RTKLIB_bin

Open Repository in GitHub (source programs).
Open Repository in GitHub (binary programs for Windows).

Tutorial and Demonstration

GNSS-SDRLIB: Open Source GNSS Software Defined Radio I <> Code Issues 2

Pull requests 0 Projects 0

Google play: RTKGPS+ (Android frontend of RTKLIB)

No description, website, or topics provided.

D 7 commits ¥ 2 branches

Branch: master v New pull request

5 tomojitakasu rtklib 2.4.2 p12

i bin rtklib 2.4.2 p12

B readme.txt rtklib 2.4.2 p11

https://github.com/tomojitakasu/RTKLIB_bin

Pull requests Issues Gist

@® Unwatch v

Wiki Pulse Graphs

© 0 releases

-
Create new file  Upload files  Find file Clone or download v

Latest commit f4fff33 on 3 Jan

22 1 contributor

£+ A-

YFork 11

2 months ago

9 months ago
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RTKPOST

“ with RTKLIB ver2.4.2 pl2
PlR);

/R Copyright (C) 2007-2015 by T, Takass

All rights reserved.

N

[2000/01/01 [=f00:00:00 [ [2000/01/01 [=o0:00:00 [ [0 s [24 |H
RINEX OBS: Rover ? @B
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER \DATA\20170223. 170 v ()
RINEX OBS: Base Station & =2
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER \DATA\namr053x00. 170 v [
RINEX *NAV/CLK, SP3, IONEX or SBS/EMS EEE
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER \DATA\namr053x00. 17 v [

v [

v [
Solution 7] Dir | )
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER \DATA\20170223.pos v (&)

l [ done
|

| Pot.. || view.. || Tokm... || options... || Execute ||

L'input consiste a introduire les
répertoire ou se trouvent les fichiers

« Rover » et « Base Station » de méme
que les fichiers de « Navigation » tant
pour GPS que pour GLONASS et
autres. On peut utiliser un « * » pour
étre générique ...
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(4 RTKPOST ver.24.2 L= >3 _
= = = , Graphiques et QC
|| Time Start (GPST)  ? ("] Time End (GPST) ? [ JInterval | | Uit
2000/01/01 [==00:00:00 [== |2000/01/01 |==|00:00:00 |== [0 s (24 | [H . .
: — = = Visualise les
RINEX OBS: Rover ? & B4 L.
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223. 170 v (i) fichiers au format
RINEX OBS: Base Station @ EF
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\namr053x00. 170 v [ RINEX tant pour
RINEX *NAV/CLK, SP3, IONEX or SBS/EMS B B B les observations
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\namr053x00. 17* - .
ik S a2 el i ,% que la navigation
I ~ (o]
| Solution [ Di
C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223.pos v [
=1 done 2
| Pot.. || vew.. || Tokm... | Optons... || Exeate || Exit |
A )
Visualise
les « Execute » XEQ lance le traitement en
résultats — s’accordant sur les parametres des

— Graphiques

« Options »
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: ' e @ = |
Options Y_MASTER\DATA\namr053x00.170 [ -
% | Read... |(Option... || Close |
| Setﬁngl] Setﬁnng Outputl Stats | Positions | Files 2.11 OBSERVATION DATA M RINEX VERSION / TYEE a
Spiderieb 5.0 2017 02 24 01:53  PGM / RUN BY / DATE B
Rover | [NAMR MARKER NAME i
TRy 1015 MARKER NUMBER
_Lat,/l.on,fHelght (deg, m;»_ J _ WALCORS SPW - Geometrolegie OBSERVER / AGENCY
(90.00000000 l0.00000000¢ l-6335367.628 1700183 LEICA GR10 4.02/6.522 REC # / TYPE / VERS
Bl oot s, J ST [t b 10401015 LEIAR25.R4 LEIT ANT # / TYPE
mna T = Delta-E/MN/U 4053191.5110  344676.3433 4896318.3170 APPROX POSITION XYZ
DAnte aType (*: Auto) [ e e e e — I 0.0000 0.0000 0.0000 ANTENNA: DELTA H/E/N
‘ « (/0.0000 ||0.0000 |0.0000 1 1 WAVELENGTH FACT L1/2
: - /L - & 11 12 € P2 S1 S2 DI D2 # / TYPES OF OBSERV
Base Station 1.000 INTERVAL
2017 02 22 23 00  0.0000000 GPS TIME OF FIRST OBS
v
[X/Y/Z'ECEF (m) = ] 7 E] 2017 02 23 22 58 59.0000000 GPS TIME OF LAST OBS
18 LEAP SECONDS
[
4053191.5110 344676.3433 4896318.3170 ge o e e
=, Delta<EMN/U G 1 28505 28417 28514 28417 28514 28417 28514 28417 BRN / # OF OBS
DmtennaType( : Auto) e e — G 2 34409 34367 34409 34367 34409 34367 34409 34367 PRN / # OF OBS
« |(0,0000 |0.0000 |/0.0000 G 3 24915 24899 24915 24899 24915 24899 24915 24899 PRN / # OF OBS
L - G 5 31689 31656 31692 31656 31692 31656 31692 31656 BRN / # OF OBS
Station Position File j| G 6 32982 32959 32992 32964 32992 32964 32992 32964 ERN / # OF OBS
= G 7 32962 32907 32964 32907 32964 32907 32964 32907 ERN / # OF OBS
@ G & 31250 31179 31253 31179 31253 31179 31253 31179 BRN / # OF OBS
G 9 27902 27832 27913 27837 27913 27837 27913 27837 ERN / # OF OBS
G10 33274 33236 33274 33236 33274 33236 33274 33236 BRN / # OF OBS
[ Load... ][ Save... ] [ OK ][ Cancel ] G11 25398 25312 25424 25324 25424 25324 25424 25324 PRN / # OF OBS -

Introduire les coordonnées XYZ ou Ces coordonnées peuvent étre extraites de
Latitude, Longitude et Altitude de la I’en-téte du fichier RINEX d’une station de
station GNSS de base. base faisant partie d’'une réseau comme

WALCORS.



~

Options

Setting1 | Setting2 | Qutput| Stats | Positions | Files | Misc |
Positioning Mode [Iﬁnematic v] . . o .
Frequencies / Filter Type Li+2 v [combinec v| |[fl € « Combined » signifie un traitement
Elevation Mask (°) / SNR Mask (dBHz) 15 v [ ] . s .
Rec Dynamics / Earth Tides Correction [OFF v][OFF v] Clnemathue «on ’the Fly )? dans |eS
Lonosphere Correction [Broadcast ] 2 sens du temps d’acquisition
AR |somsiopoinen 7| (Forward & Backward).
il Satellite Ephemeris/Clock [Broadcast VJ
satPCV [ |RecPcv [ |Phwindup [ |RejectEd [F]RAIMFDE
Exduded Satellites (+PRN: Incduded)
Wieps W0 [caiieo [Mazss [saas [sedou € Sélection des constellations GNSS
[ Load... ][ Save... ] [ OK ][ Cancel J
( Options
Setting1 Setﬁnng Outputl Stats I Positionsl Files [ Misc I Stratég|e de « f|Xat|On » des
Integer Ambiguity Res (GPS/GLO/BDS) m- < . .,
Min Ratio to Fix Ambiguity ambIgUItes de phase
Min Confidence [ Max FCB to Fix Amb 0.9999 0.25 — R t t e t d
Min Lock / Elevation (®) to Fix Amb 0 0 appor entre premlere €l Seconae
Min Fix / Elevation (°) to Hold Amb 10 0 meilleure estimation des
i el - B0 ambiguités de phase. Normalement
" Max Age of Diff (s) / Sync Solution 30.0 ON ~ . N o
Reject Threshold of GDOP/Innov (m) 30.0 30.0 3 ce qUI Correspondant d 99)99%’ de
Number of Filter Iteration 1 probablilité.
Baseline Length Constraint {m) 0.000 |0.000

Load... ][ Save... ] [ OK ][ Cancel |




| File Edit View Help
w2 12 [satvis v| (AL v[aL v|id T @ o o o NER™] ) X o

GO1 —
G02
GO3

G06 EY_MASTER\DATA\20170223. 170

[ |TmeEnd(GPST) 7 [Tlinterval | |Unit
2000/01/01 |5-/00:00:00 | 0 ~|s |2 .

G039 EY_MASTER\DATA\namr053x00.170
G10 — | [SBSEMS BEE

G11 - EY_MASTER\DATA\namr053x00. 17 v [

G13 BS i — -
G14 % [Z]
o G15

S 617 EY_MASTER\DATA\20170223.pos =
=18
& G19

done ? l

5

fokML... || Options... |

G22
G23
G24 .

G25 —

Controle de Qualité
des données GNSS a
partir des fichiers
RINEX !

G27 ‘ —
G28
G29 s ——
G30
G31
G32

00:00 03:00 06:00 09:00 12:00 15:00 18:00 21:00
[1]2017/02/22 23:00:00 GPST-02/23 22:58:59 GPST : EP=86340 N=1746195085=L1/2 . L2 L1/2/5 L1/5 L5

S -_— - - - [— -




File Edit View Help

e e e xae
30

28

Différentes représentations

26

24

# OF SATELLITES / DOP (EL >=0°)

02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00
I[1]12017/02/22 23:00:00 GPST-02/23 22:58:59 GPST : EP=86340 N=1746195 NSAT # PDOP HDOP VDOP
—— — — —

SNR (dBHz)

[1]2017/02/22 23:00:00 GPST-02/23 22:58:59 GPST : EP=86340 N=1746195 0B5=L1/2 . = L2 L1/2/5 L1/5 L5
—— = ——— =— = —

%

- 04:00 06:00 08:00
[112017/02/22 23:00:00 GPST-02/23 22:58:




? 7
#4 RTKPOST ver.2.4.2 (=] = ]
= —r

#4 CACGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223 pos (= =] = | [[Jinterval [ unit

[Frd] 5 (Ress... (Opton...)(_Glse v]s [2¢ A
t program : RTKPOST ver.2.4.2 -
% inp file : C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223.170 ?
% inp file : C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY MASTER\DATA\namr053x00.170
% inp file : C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY MASTER\DATA\namr053x00.17% I C \CGEOS\COM"MV\ZO17 SURVEY_MASTER\DATA\20170223.170 v E]
% cbs start : 2017/02/23 08:29:37.0 GBST (week1937 376177.0s) 5 X
% obs end : 2017/02/23 08:36:12.0 GBST (week1937 376572.0s) RINEX OBS: Base Station
% pos mode : kinematic C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER \DATA \namr053x00. 170 v [
% freqgs : L1+L2
% solution : combined RINEX *NAV,CLK, SP3, IONEX or SBSBVIS
% elev mask : 15.0 d
% dynamics : off ) C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\namr053x00. 17* v E]
% tidecorr : off E]
% ionos opt : broadcast v
% tropo opt : sSaastamoinen @
% ephemeris : broadcast ¥
% navi sys : gps glonass
: x ;;: §;x and hold Solution [7] Dir [ ]E]
% val thres : 3.0 C:\CGEOS\COMNAV\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223.pos v [«
% antennal : ( 0.0000 0.0000 0.0000) i =
% antenna2 : ( 0.0000 0.0000 0.0000)
$ ref pos : 4053191.5110  344676.3433  4896318.3170 |[:I O done ? l
3 lo~ ||
% (x/y/z-ecef=WGS24,Q=1:fix,2:float,3:sbas,4:dgps,5:3ingle, 6:ppp,ns=# of satellites) [ ][ ][ ][ ][ ][ 2 ]
$ GPST x-ecef (m) y-ecef (m) z-ecef (m) Q ns sdx (m) sdy (m) sdz(m) sdxy(m) sdyz(m) sdzx(m) age(s) ratio qut"! m"! Tom m Execute E“t
2017/02/23 08:29:37.000  4063042.1085  347745.2286  4888085.6921 2 12 0.0119 0.0045 0.0107 -0.0035 -0.0020 0.0097 0.00 2.2
2017/02/23 4063042.1083  347745.2275  4888085.6920 2 12 0.0126 0.0046 0.0109 -0.0041 -0.0030 0.0102 0.00 2.2
2017/02/23 4063042.1080  347745.2280  4888085.6917 2 12 0.0145 0.0053 0.0115 -0.0058 -0.0039 0.0113 0.00 1.9
2017/02/23 4063042.1078  347745.2278  4888085.6967 2 12 0.0144 0.0054 0.0115 -0.0058 -0.0037 0.0114 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:41.000  4063042.1049  347745.2283  4888085.6932 2 12 0.0145 0.0049 0.0115 -0.0058 -0.0042 0.0114 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:42.000 4063042.1078  347745.2290  4888085.6935 2 12 0.0145 0.0052 0.0114 -0.0056 -0.0042 0.0115 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:43.000  4063042.1015  347745.2301  4888085.6923 2 12 0.0146 0.0052 0.0116 -0.0059 -0.0039 0.0114 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:44.000  4063042.1079  347745.2284  4888085.6978 2 12 0.0146 0.0054 0.0116 -0.0058 -0.0042 0.0115 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:45.000  4063042.1044  347745.2290 4888085.6914 2 12 0.0147 0.0054 0.0117 -0.0059 -0.0040 0.0115 0.00 1.9
2017/02/23 08:29:46.000  4063042.1020  347745.2287  4888085.6903 2 12 0.0147 0.0050 0.0117 -0.0059 -0.0042 0.0116 0.00 1.8
2017/02/23 08:29:47.000  4063042.1047  347745.2285  4888085.6948 2 12  0.0147  0.0051  0.0117 -0.0058 -0.0044  0.0117 0.00 1.8 -

.& C\CGEOS\COMNAW\2017_SURVEY_MASTER\DATA\20170223.pos =8

| File Edit View
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Autre Exemple

Lkt iahials o i X Utiliser les fichiers RINEX délivré et
|| Time Start (GPST) 7 || Time End (GPST) ' V| Interval | | Unit . . . . ,

20 lmf__r “15:00:00 [ [20 :mf_rj 17:00:00 | 1 i :rvas 24 t introduisez les comme indiqué
| RINEX OBS: Rover ? & B | auparava nt.

C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\0310327917%a. 170 v (i)

RINEX OBS: Base Station & ;

C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103191179a. 170 v [ Pour les données de NAVIGATION,
RINEX *NAV/CLK, SP3, IONEX or SBS/EMS Sls! n‘oubliez pas de mettre un « * » pour
C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\0310319117%a. 17* v [iu)

= = sélectionner les fichiers GPS, GLONASS,
v [ BEIDOU etc, ... 031032791.71*

C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103279179a.pos v E]

E = done

[ Plot... H View... ” To KML... l[ Options... M Execute ][ Exit ‘




¥4 RTKPOST ver.2.4.2 (o] = |[=]

[CITmeStart(GPST) 7  [|TimeEnd(GPST) 7  [V|Interval | |Unit Veérifier les OptIOI‘\S de calcul ...
|2016/12/28 |=-(15:00:00 | [2016/12/28 [=+17:00:00 =+ 1 v s (24 |H
RINEX OBS: Ro| Options
C:\CGEOS\PRQ Settingl | Setting2 | Output| Stats | Positions | Files | Misc |
RINEX OBS: Ba Pasitioring Mod [ - ]
C:\CGEOS\PR( R Enenaiic X
RINEX *NAV/C Frequencies [ Filter Type ||_1+2 v I[Combnec v]
C:\CGEOS'PRQ Elevation Mask (%) / SNR Mask (dBHz) 0 v [ ]
Rec Dynamics / Earth Tides Correction [OFF v][OFF v]
Ionosphere Correction [Bfoadcast v]
Solution [ Di Troposphere Correction [Saastamonen v]
C:\CGED SWP& Satellite Ephemeris/Clock [Bfoadcast v]
[E- []satpcyv [ |RecPcv [ |PhWindup [ |RejectEd [F]RAIM FDE
n ‘ Exduded Satellites (+PRN: Induded)
[ GPS [VIGLO [|Galleo []Qzss [1sBAS [ |BeiDou
- [ Lm... ][ Save... ] [ m ][ ]




ﬂ | 7 e e e
£25 RTKPOST ver24.2 ElCE Pa Définit le format des coordonnées dans le
[C|Tmestart(GPsT) 7  [[ITmeEnd(GPST) 7  [V|interval | |Unit i ~hi 4 | ;
2016/12/28 |=15:00:00 [ (2016/12/28 [=-(17:00:00 |== 1 w5 [24 |H fichier de résultats ! X/Y/Z ECF ou bien
RDex ops: R Options "= || latitude, longitude, height ...
C:\CGEOSVPRQ | setting1| Setting2 | Output| Stats | Positions | Files | Misc |
RINEX OBS: Ba L ‘ 2
C:\CGEOS\PRC Integer Ambiguity Res (GPS/GLO/BDS) [Insta v][ON v]: ON ~
RINEX 'NAV/CI Min Ratio to Fix Ambiguity 3
C:\CGEOS\PRQ Min Confidence / Max FCB to Fix Amb  |0.9399 JO. 25 = : y
Min Lock / Elevation (°) to Fix Amb 0 0 Sl el il’ = Iﬁl
I Min Fix / Elevation (°) to Hold Amb 10 0 [:lee Start (FPSU i Dﬁme End (GPST) B [¥|interval || Unit
— 12016/12/28 |==(15:00:00 |== (2016/12/28 |=(17:00:00 | 1 | s |24 |[H
Solution || Dir Outage to Reset Amb/Slip Thres (m 5 0.050 ————— ‘
s o o RINEX OBS: R Options L=
C:\CGEOS'\PRC Max Age of Diff (s) / Sync Solution 30.0 ON ettt —
Ea——— . C:\CGEOSVR( | setting1 | Setting2| Output| Stats | Positions| Wles | Misc |
Sl=) Reject Threshold of GDOP/Innov (m) 30.0 7730.0 RINEX OBS: Ba .
' Number of Filter Iteration 1 C:\CGEOS\PRQ Solution Format [X/Y [Z-ECEF ']
[ || Baseline Length Constraint (m) 0.000 0000 RINEX *NAV/CL Output Header Processing Options [ON '][ON 'J
- 7 C:\CGEOS\PRC Time Format / # of Decimals [hh:mm:s GPST V] 3
[ Load... ][ Save... ] | ok ][ Cancy | - -
Latitude / Longitude Format | ddd.ddddddd
Field Separator 7
Solution [F] Di Datum/Height \WGss4 v | Elipsoidal +
C:\CGEOS\PRQ Geoid Model {_In_ternal -
Solution for Static Mode | Al
— VIEA Interval (s) RMC/GGA, GSA/GSY |0 ;10
[ Output Solution Status / Debug Trace [Residuals v][Levell v]

[ Load... ][ Save... ] [

OK

J[ cancel ]




#3 RTKPOST ver24.2 == ] Attention ! Il faut impérativement

|| Time Start (GPST) 7 (| Time End (GPST) 7 V| Interval | |Unit ' .

2016/12/28 |==(15:00:00 |== [2016/12/28 |==17:00:00 |== 1 + s (24 |H mettre les coordonnées de la station de
RINEX OBS: Rl OPtions "=z || BASEausinon le logiciel ne peut pas

C:\CGEOSVPRA | Setting | Setting2 | Output| Stats | Positions | Fies | Misc calculer ... Les coordonnées peuvent se
RINEX OBS: Ba Rover . .

C:\CGEOSWRA| | Lat/LonHeioht eg/m) - trouver dans le « header » du fichier
RINEX *NAV/Cl|  |30,000000000 0.000000000 -6335367.6285 RINEX contenant les OBServations.
C:\CGEOSPRC | Antenna Type (*: Auto) Delta-£E/N/U (n 7

» |(0.0000 0.0000 0.0000
Base Station
St (1) [P e
. —|| f4063045.2533 347741.5474 4888086.9121 <€
ﬂc || Antenna Type (*: Auto) Derta=/N/0 -
\EI = »|(0.0000 |(0.0000 |(/0.0000
Station Position File
Plot... [ EE]
| Load... || save.. | | ok || cancel |
introduire le

Solution [F] Di rgpgrtmre du |
C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103279179a. pos = E] fichier de « sortie »
N done

I

Plot... || vew... || TokmML.. || options... ]-: Execute !




g CA\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103279179a.pos

(Fnd)

[=[@])[=]

% | Read... |[Option... || Close ]]

program
inp file
inp file
inp file
obs start
obs end
pos mode
fregs
solution
elev mask
dynamics
tidecorr
ionos opt

ephemeris
navi sys
amb res
amb glo
val thres
antennal
antenna2
ref pos

L

§ GPST

2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/086/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28
2017/06/28

tropo opt :

: RTKPOST ver.2.4.2
: C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103279179a.170
: C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103191179a.170
: C:\CGEOS\PROJECTS\OMID\03103191179%=a.17%*
: 2017/06/28 16:52:12.0 GPST (week1l955 319932.0s)
: 2017/06/28 16:58:45.0 GPST (weekl1955 320325.0s)
: kinematic
: L1+L2
: combined
: 0.0 deg
: off
s -off
: broadcast
: saastamoinen
: broadcast
: gps glonass
: instantaneous
: on
=350
( 0.0000 0.0000 0.0000)
- ( 0.0000 0.0000 0.0000)
: 4063045.2533 347741.5474 4888086.9121

x-ecef (m) y-ecef (m) z-ecef (m)
16:52:12.000 4063044.6087 347740.2147 4888088.2077
16:52:13.000 4063044.7710 347740.2549 4888088.2427
16:52:14.000 4063044.6207 347740.1536 4888088.6572
16:52:15.000 4063045.1701 347740.2230 4888088.3328
16:52:16.000 4063045.1712 347740.2246 4888088.3366
16:52:17.000 4063045.1699 347740.2248 4888088.3337
16:52:18.000 4063045.1729 347740.225¢ 4888088.3354
16:52:19.000 4063045.1724 347740.2235 4888088.3395
16:52:20.000 4063045.1706 347740.2249 4888088.3390
16:52:21.000 4063045.1715 347740.2258 4888088.3415
16:52:22.000 4063045.1725 347740.2253 4888088.3400
16:52:23.000 4063045.1717 347740.2256 4888088.3398
16:52:24.000 4063045.1697 347740.2229 4888088.3351
16:52:25.000 4063045.1715 347740.2229 4888088.3366
16:52:26.000 4063045.1699 347740.2254 4888088.3399
16:52:27.000 4063045.1771 347740.2267 4888088.3459
16:52:28.000 4063046.9663 347741.68633 4888091.6970

INRP R RRPRRERRERRPRERREPRERLENDNDNDD

ns
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10
10

(x/v/z-ecef=NGSE84,Q=1:fix,2:float, 3:sbas, 4:dgps, 5:3ingle, 6:ppp,n3=# of satellites)

3dx (m)
0.5600
0.5600
0.5599
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0058
0.0055
0.0058
0.0058
0.5366

sdy (m)
0.3307
0.3307
0.3307
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0034
0.0028
0.0034
0.0034
0.2809

3dz (m)
0.8218
0.8218
0.8218
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0084
0.0078
0.0084
0.0084
0.7654

sdxy (m)

0.1931
0.1932
0.1932
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0020
0.0011
0.0020
0.0020
0.1001

3dyz (m)

0.2931
0.2931
0.2932
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0030
0.0018
0.0030
0.0030
0.1850

-~

-

sdzx(m) age(s) ratic

0.00 1.1
0.00 1.2
0.00 1.3
0.00 8.7
0.00 10.4
0.00 6.9
0.00 10.4
0.00 9.6
0.00 7.1
0.00 11.3
0.00 8.3
0.00 11.3
0.00 14.8
0.00 3.2
0.00 9.1
0.00 9.8
0.00 2.4 -




ORI= 50.352532838° ' 4.891807324° 240.0050m
AVE=E: 0:0162m N: 0:4313m U:-0.0541m

STD=E: 1.4930m N: 4.8336m U: 0.4072m

RMS=E: 1.4905m N: 4.8458m U: 0.4102m 2D:10. 1400m
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5. Conclusion D ( >

* Le SinoGNSS T300 peut également s’utiliser en
« Post-Traitement » statique et cinématique.

* 'enregistrement des observations peut se
déclencher par une seule touche (récepteur) ou
bien a l'aide de |'application SURVEY MASTER.

* Le traitement des données se réalise par RTK-LIB,
ainsi que tout autre logiciel de traitement des
observations GNSS.



Annexes

* Le logiciel CRU peut se télécharger a partir du site de

ComNav Technology :
http://www.comnavtech.com/download.asp?bigclas

sid=28
* Le logiciel RTK-LIB se télécharge a partir du lien :
nttps://github.com/tomojitakasu/RTKLIB bin

* Le manuel d’utilisation de RTK-LIB est également
disponible. Attention d’utiliser |la version 2.4.2 p12



http://www.comnavtech.com/download.asp?bigclassid=28
https://github.com/tomojitakasu/RTKLIB_bin

